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Cross
Vazenizajizdy

Systém pro vazeni vozidel za jizdy a automa-

tickou identifikaci pretizenych vozidel

e Vysoka presnost vazeni

e Méreni hmotnosti v Sirokém rozsahu rychlosti
e Instalace i na viceproudé komunikace
Automaticka kategorizace vozidel

erovy systém pro rozpoznavani RZ/SPZ
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Nyni si spoctéte kladné odpoveédi. Pokud jste vyjadrili souhlas s dvéma a
vice vyse uveden(mi tvrzenimi, dokdZeme vam nabidnout reseni.



Spole¢nost CROSS vyviji a vyrabi technologie pro silni¢ni dopravu jiz od roku 1994.
Kromé jingch nasich produktl doddvame systémy pro presné a spolehlivé vysoko-
rychlostni vazeni vozidel za jizdy. Tyto systémy jsou idedlnim nastrojem pro G€innou
ochranu pfed devastaci povrchu vozovek pfetizengmi nékladnimi automobily a ka-
miony.

CrossWIM je vysoce presny
a certifikovany méfici systém
pro vysokorychlostni vazeni
za jizdy, kterg vyuziva quartz
senzor( ve vozovce a indukéni
smycky. Vazici systém pro jed-
notlivy jizdni pruh je tvofen dvo-
jiciindukénich smycek a vazicich
senzorl, dale pak vyhodnoco-
vaci elektronikou a kamerovgm
systémem pro rozpoznavani RZ/
SPZ projizdéjicich vozidel. Sys-
tém je mozné doplnit o pfehledo-
vou kameru a proménné znacky
informujici o hmotnosti vozidel.




Systém CrossWIM méfi hmotnost vozidel projizdéjicich pfes senzory jiz od velmi
(3 km/h) az po (250 km/h).

Systém CrossWIM umozhuje detekci vozidel i na ,ato
az po 6 jizdnich pruht v jednom sméru. Spravné rozpoznany a vyhodnoceny jsou
i nestandardni prijezdy, jako napfiklad jizda mezi pruhy, pfejizdéni z pruhu do
pruhu, jizda ¢aste¢né mimo senzory a podobné.

Systém CrossWIM méfi a individudlné vyhodnocuje vSechna jednotliva kola
advojmontaZe, aje proto schopen rozpoznat

Vsechny ddaje o vozidle a hmotnosti jednotlivgch néaprav i celé soupravy jsou Diraz () neystélg vgvojazlepéovénl'kvalitg,pf’esnosti
zobrazovany nebo srozliSenim na 10 kg. a funkcnosti zafizeni

Systém CrossWIM je , disponuje samostatnou Pouziti vysoce kvalitnich komponentd pro maximalni
vyhodnocovacijednotkou pro kazdy jizdni pruh. spolehlivost

Systém CrossWIM je kompatibilni s nadfazengmi aplikacemi a umi spolupracovat Pouziti presnych a odolnych vazicich senzord

s fadou dalSich komponentl jako kamerové systémy pro rozpoznavani RZ/SPZ, .

piehledové kamery, proménné znacky apod. Reseni pozadavki zakaznikd a individuaini Gpravy systému

Diraz na zajisténi bezporuchového provozu v redlnych
podminkach
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VAZENI ZA JiZDY

Senzory

Pomocisenzorl a smycek se

PO p i s fu n kc e stanovuje celkova hmotnost vozidla,

hmotnostjednotlivgch kol a naprav,
kategorie a rychlost vozidla. Pro

kazdy jizdni pruh se instaluji O : /
>

CrossWIM je moduldrni zafizeni, které se
konfiguruje dle nejriznéjsich pozadavkd. Zakladni
jednotka mGze vyhodnocovat az 6 jizdnich pruh,
je samoziejmé dale rozsifitelna dle potfeby i na = %
dalsi pruhy. Klicovym prvkem systému je vypocetni = o o 3
a vyhodnocovaci jednotka, kterd zpracovava data ,
ze senzor( a indukénich smycek.

2 smycky a 2 fady senzord.
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Prenos dat

Namérend a zpracovana data jsou
ukladana do vnitini paméti zafizeni
Zpracovém’dat asoucasné odesilana vrealném Case
pro prezentacive specializovaném
Ziskané Udaje jsou zpracovavany softwaru pro koncového uZivatele,
avyhodnocovany v pocitacové jednotce dohledova centra nebo pro mobilni
pomoci specialnich algoritm0l spole¢nosti pracovisté.
CROSS. Systém spravné detekuj
avyhodnocuje vétsinu situaci v redlném
provozu, napf. zataceni, brzdéni a prejizdéni
vozidel mezi pruhy. ® g ®oso
®eoe



Postih pfetiZzen{jch kamion{

Vramci pfedselekce jsou opravnéné organy

okamzité informovany o poruseni piedpist

o maximalni hmotnosti. Systém pfi vybaveni

kamerov(m systémem umoznuje i automatické

pokutovani prestupcli za pomoci pfehledového Pﬁzpﬁsobitelna’ kategorizace vozidel
snimku, vaziciho protokolu a rozpoznané RZ/SPZ.

Systém CrossWIM obsahuje prizpUsobitelnou kategorizaci vozi-
del. Tento sofistikovany klasifikaéni modul rozpoznd spravné vice
N nez 65 tiid vozidel. Uzivatel si mize nastavit kategorie vozidel
Monitoring —d “ presné podle svych pozadavkl — volné definovat kategorie vozi-
del a dokonce vytvofit nové kategorie. VSech vice nez 65 katego-
rii vozidel mGze byt pouzito pro vytvoreni uzivatelskych klasifi-
kagnich schémat.

K veskergm provoznim a servisnim
funkcim Ize vzdalené pFistupovat
pomoci monitorovaciho softwaru
spole¢nosti CROSS.
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VALIDITA MERENI

Systém CrossWIM nabizi unikatni parametr validity méfent.
Ukazdého vazeni systém vyhodnotivstupni podminky a pa-
rametry, na zakladé ktergch poté stanovi UspéSnost celého
meéfeni. Zaroven systém ulozi k zdznamu vozidla vSechny
vstupni hodnoty, které vgpocet hmotnosti negativné ovliv-
nily. Pikladem pak mize byt detekce manévru, prudkého
brzdéni, akcelerace nebo nekorektniho prijezdu pies sen-
zory. Takové chovanifidice je pak zpétné zjiSténo a prezen-
tovano uzivateli.
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KLICOVE VLASTNOSTI SOFTWARU



Informace o vozidlech vrealném case

Podrobnosti o pfetizengch vozidlech
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Informace o zatiZeni jednotlivgch naprav

Zachyceni SPZ/RZ pro Gcely identifikace vozidla
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INFORMACE 0 SPOLECNOSTI

Spole¢nost CROSS vyuZiva zkusenosti ve vyvoji, dodavce, instalaci a Gdrzbé Spickovych technologickych
komponent( a systém v oblasti silni¢ni dopravy jiz od roku 1994. Jako technologicka, vjvojova a v{robni
spole¢nost se CROSS soustfeduje na své viastni produkty a feseniv nasledujicich oblastech:

Inteligentni Fizeni dopravy
Silni¢ni meteorologie a informacni podpora zimni Gdrzby komunikaci
Véazenizajizdy

Parkovacisystémya Automaticky platebni terminal



KONTAKT

CROSS Zlin
Louky 397
763 02Zlin
Ceska republika

Tel: +420577 110211
Fax: +420577 110222
E-mail: info@cross.cz
Web: www.cross.cz
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